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(54) РОБОТОТЕХНИЧЕСКАЯ СИСТЕМА ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ МАССАЖНОЙ ФИЗИОТЕРАПИИ

Формула полезной модели

1. Робототехническая система для проведения массажной физиотерапии, содержащая систему управления, связанную
с исполнительным механизмом, выходным звеном которого является массажный инструмент, отличающаяся тем, что
система управления содержит микрофон и три полосовых усилителя,  а исполнительный механизм состоит из  трех
независимых блоков,  при  этом выход микрофона соединен с  каждым  блоком исполнительного механизма через
соответствующий полосовой усилитель и выпрямитель.

2.  Робототехническая система  для  проведения массажной физиотерапии по  п.1,  отличающаяся тем,  что  блоки
исполнительного механизма выполнены в виде гибких матриц электромеханических вибраторов.

3.  Робототехническая система  для  проведения массажной физиотерапии по  п.1,  отличающаяся тем,  что  блоки
исполнительного механизма выполнены в виде манипуляторов.

Полезная модель №121733 http://www1.fips.ru/fips_servl/fips_servlet?lockId=SB64KPLO...
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