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(54) АВТОМАТИЧЕСКИЙ МАССАЖНЫЙ МАНИПУЛЯТОР

Формула полезной модели

1. Автоматический массажный манипулятор, содержащей держатель, на основании которого
закреплен массажный инструмент в виде набора подпружиненных дугоообразно выгнутых спиц
различной  длины,  свободный  конец  каждой  из  которых  заканчивается  наконечником,
отличающийся  тем,  что  держатель  выполнен  в  виде  гибкого  крепления  к  креслу,  а  между
держателем и инструментом установлен блок автоматического перемещения инструмента, при
этом инструмент имеет узел регулирования массажного усилия.

2.  Автоматический  массажный  манипулятор  по  п.1,  отличающийся  тем,  что  блок
автоматического  перемещения  инструмента  выполнен в  виде  корпуса,  зафиксированного  на
держателе,  внутри  которого  закреплен  поворотный  двигатель,  на  выходном валу  которого
соосно  установлен  диск  с  пазом,  имеющим  шкалу,  в  котором  установлена  каретка  с
инструментом,  оснащенная  фиксатором,  с  возможностью  закрепления  каретки  напротив
определенного значения шкалы, имеющая узел продольного перемещения инструмента.

3. Автоматический массажный манипулятор по п.2, отличающийся тем, что узел продольного
перемещения  инструмента  выполнен  в  виде  двигателя  продольного  перемещения,  корпус
которого  закреплен  в  каретке  под  углом 26° к  оси  поворотного  двигателя,  а  выходной  вал
двигателя продольного перемещения соединен с инструментом.

4.  Автоматический  массажный  манипулятор  по  п.1,  отличающийся  тем,  что  узел
регулирования массажного усилия содержит  регулирующий двигатель, устройство  сравнения,
задатчик  усилия,  а  также  цилиндрическую  направляющую,  установленную  в  верхней  части
инструмента, на которой установлена втулка с возможностью перемещения от регулирующего
двигателя  по  направляющей  при  обеспечении  контакта  со  спицами  инструмента,  при  этом
наконечник  спицы  максимальной длины  оснащен датчиком усилия,  выход  которого  связан с
первым входом устройства сравнения, второй вход которого соединен с задатчиком усилия, а
выход - с управляющим входом регулирующего двигателя.
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