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(54) БИОУПРАВЛЯЕМЫЙ РОБОТ

(57) Формула полезной модели
Биоуправляемый робот, содержащий электромеханические приводы и

антропоморфные звенья в виде предплечья и кисти, оснащенной датчиком усилия и
массажным инструментом, а также систему управления, связанную с
электромеханическими приводами и датчиком усилия, отличающийся тем, что в него
введен датчик электрокожного сопротивления и блок биотехнического управления,
содержащий фильтр низких частот, выход которого связан с первым входом модуля
аналого-цифрового преобразователя, замыкатель, выход которого последовательно
связан через пиковый детектор и выходной буфер напряжения со вторым входом
модуля аналого-цифрового преобразователя, таймер, выход которого соединен с
управляющим входом замыкателя, а также модуль ввода-вывода данных и
центральный процессор, соединенные с магистралью, с которой связаны выход
модуля аналого-цифрового преобразователя и вход таймера, причем вход фильтра
низких частот соединен с выходом датчика электрокожного сопротивления, а
информационный вход замыкателя соединен с выходом датчика усилия, при этом
магистраль связана с системой управления.
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